STRESZCZENIE

W rozprawie przeanalizowano wptyw sposobu ksztattowania konstrukcji zelbetowych
oraz nieliniowego modelowania uktadu szkieletowego na odpowiedz dynamiczng i mozliwos¢
wystapienia katastrofy postepujacej pod wptywem utraty stupow. Zbadano wpltyw czasu
usuwania podpory na odpowiedz konstrukcji uwzgledniajac wpltyw nieliniowosci
geometrycznej i materiatowej konstrukc;ji.

W pierwszej czgsci rozprawy przedstawiono wprowadzenie do podjetej tematyki,
zaprezentowano zaistniate katastrofy postgpujace wraz z ich przyczynami. Dokonano
przegladu procedur oraz strategii zawartych w wybranych normach i wytycznych dla
projektowania budynkéw przeciwko katastrofom postepujagcym. Zostat roéwniez
przedstawiony podziat katastrof postgpujacych i opis mechanizméw je wywotujacych.
Szczegotowo zostaty opisane metody zabezpieczen konstrukcji budowlanych przed katastrofa
postepujaca, szczegdlng uwage zwrdcono na obronne mechanizmy w postaci oddziatywania
tukowego, tfancuchowego, a w przypadku ptyt, oddziatywania membranowego.

Kolejng czg$¢ rozprawy stanowi opis nieliniowego niesprezystego modelowania
konstrukcji  zelbetowych. Zostaly opisane metody analiz numerycznych, sposoby
uwzglednienia nieliniowo$ci w przypadku elementow pretowych oraz powlokowych.
Przestawiono gltowne definicje wystepujace w przypadku nieliniowego modelowania
konstrukcji przy uzyciu zastosowanej] w rozprawie metody elementow skonczonych.
Szczegotowo zostaty wyprowadzone sformutowania uzytych w rozprawie wielowarstwowych
elementow powlokowych oraz wtoknowych elementow pretowych stuzacych do symulacji
katastrof postepujacych.

Zasadnicza 1 kluczowa czg$¢ rozprawy przedstawia wyniki wlasnych analiz
komputerowych, w ktorych jako pierwsze przedstawiono wptyw korotacyjnej nieliniowos$ci
geometryczne] na warto$¢ ugie¢ 1 sit wewnetrznych w stosunku do analizy liniowe;.
Wykonano przyktad nieliniowej analizy statycznej ,,Pushdown” z ktérej wynika, Ze
wystapienie (numerycznie) obronnego mechanizmu membranowego w przypadku ptyt jest
mozliwe jedynie przy zastosowaniu jednoczes$nie nieliniowo$ci materialowej oraz
geometrycznej. Kolejno zaprezentowano procedure dynamicznego usuwania shupa i zbadano
wptyw predkosci usuwania podpory na odpowiedz konstrukcji wykonujac liczng liczbe analiz
(liniowych 1 nieliniowych). Wyznaczano wspotczynniki dynamicznego wzmocnienia,
porownujac odpowiedZz dynamiczng konstrukcji do statycznej w zalezno$ci od wytgzenia
konstrukcji. Wykazano, ze warto$¢ tego wspotczynnika moze by¢ wigksza niz wynika to z
wytycznych.

Koncowa czgs¢ rozprawy dotyczy pordwnania modelu numerycznego z wynikami
eksperymentu przeprowadzonego na rzeczywistej konstrukcji pltytowo-stupowej. Uzyskano
niewielkie roznice w przypadku warto$ci przemieszczen, ugie¢ oraz przyrostow sit w stupach.
Zaprezentowano réwniez metode kalibracji modelu, polegajaca na dopasowaniu czasu
usunigcia podpory do rzeczywistych, zmierzonych przyspieszen. Na koniec, wyznaczono
maksymalna no$no$¢ konstrukcji w przypadku naroznego scenariusza usunigcia shupa.



